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INTRODUGAO:

A demanda crescente faz da geracdo de energia um dos principais desafios
encontrados pela humanidade. Atualmente, um dos principais meios de producado de
energia limpa é a geragdo por meio de painéis solares. Uma dificuldade encontrada
nesse modo de geracdo é a baixa eficiéncia energética das células fotovoltaicas. O
posicionamento do painel influencia diretamente na eficiéncia energética do mesmo.
De acordo com Visoto (2013), um painel solar mével mostrou-se em média 20% mais
eficiente na geracdo de energia. Visto isso, podem ser inseridos dispositivos seguidores
solares, estes dispositivos sdo sistemas eletromecanicos que posicionam o painel da
forma mais favoravel possivel, de acordo com a movimentacgao solar, visando manter a
maior incidéncia solar momentanea. Este trabalho tem por objetivo criar um sistema
eletrénico autdbnomo capaz de posicionar uma placa solar, baseando-se em célculos
instantaneos da posicdo do sol de forma que a mesma receba a maior incidéncia solar
possivel.

DESENVOLVIMENTO:

Para o posicionamento correto da placa fotovoltaica, utilizou-se um suporte metdlico,
com movimentagdo em ambos os eixos, horizontal e vertical, o que garante a
movimentagdao necessdria para acompanhar a trajetéria do sol. O funcionamento de
um sistema girassol baseia-se no angulo entre a posi¢ao da placa foto voltaica com
relacdao ao sol. Todo o controle do sistema girassol é feito por uma placa de circuito
impresso microcontrolada. A leitura da posi¢cdo do sol é feita a partir de um sensor.
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realizacdo de calculos. O microcontrolador entdo realiza a conversdo desse sinal
rec?nido em lux (unidade utilizada para mensurar nivel de luminosidade), pois o Unico
modo de garantir que todos os LDRs estdao sob mesma luminosidade é fazendo a
comparacdo de quantos lux’s cada LDR esta sendo exposto. Apds esses cdlculos, o
microcontrolador identifica qual dos LDRs esta com menor incidéncia solar e entdo, se
necessario, ele ativa dois motores de passo, independentes, responsaveis pelo
reposicionamento da placa. Esse processo é repetido a todo o instante, o que garante
o melhor posicionamento possivel durante o periodo de insolagdo diaria. O
microcontrolador também se comunica com uma segunda placa, essa responsavel pela
coleta e armazenamento dos dados de geracdo energética (potencia) das células
fotovoltaicas. Essa placa também é responsavel pela contagem de tempo, com isso, é
possivel saber quando a placa de controle do girassol precisa estar funcionando, e
assim garantir maior eficiéncia do conjunto.

CONSIDERAGOES FINAIS:

Ate o momento, ja foi realizada a confeccdo de todas as placas necessarias para a
implementacao fisica do projeto. Ainda é preciso realizar mais testes com a finalidade
de ajustes na programacao, para garantir o funcionamento perfeito do protétipo.
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Essa é a versdo inicial da placa responsdvel pelo controle do sistema seguidor solar

Por se tratar de um projeto em versao inicial, a mesma esta sujeita a sofrer altera¢des
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