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INTRODUCAO:

Hoje em dia, o uso de microcontroladores para controle, aquisicao e processamento
de dados é muito comum. Os aparatos foram desenvolvidos com uma plataforma de
hardware livre, chamada Arduino. Para isso, buscou-se compreender acerca do
conceito de robdtica, tendo este como foco principal o desenvolvimento de protétipos
com a finalidade de satisfazer uma demanda especifica voltada ao ensino e a
aprendizagem sobre determinado assunto da fisica. Dentro desse contexto da robdtica
livre estd a peca que foi fundamental para o desenvolvimento dos dispositivos
construidos, o Arduino. Plataforma de desenvolvimento open source, o Arduino esta
associado a criacdo de sistemas fisicos que interagem através de hardware e software.
Essa placa foi utilizada para desenvolver diversos protétipos para auxiliar no ensino de
fisica. Uma vez programada, a placa pode ser usada para ler e comandar diferentes
sensores, motores, atuadores, tomar decisdes simples, controlar robds e outras tantas
possibilidades.

DESENVOLVIMENTO:

Durante as atividades praticas, foi encontrado algumas dificuldades, principalmente
em praticidade de uso dos softwares, que estdo sendo ainda estdo sendo
aperfeicoados, para que a utilizacdo deles se torne mais facil e mais intuitiva. No que
diz respeito aos experimentos com sensores de temperatura, todo o procedimento
ainda precisa ser aprimorado, porém, um aspecto favoravel que merece ser explorado
€ a precisdo e a sensibilidade dos sensores. Como exemplo, menciona-se que, durante
a realizacdo do experimento, caso alguém se mova dentro da sala de aula, nas
proximidades do arranjo experimental, ou abra uma porta ou janela, serd possivel
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material como reeurso para as aulas ainda é novidade em muitas escolas e este fato
faz cdm que, esperte ainda mais a curiosidade dos alunos. Ainda, a oportunidade de
reuvlr estudantes de areas distintas como a Computacdo e a Fisica beneficia a ambos.
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ANEXOS:
Poderd ser apresentada somente uma pagina com anexos (figuras e/ou tabelas), se

necessario.
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